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Значај теме и области:
Рад припада областима рачунарског вида и машинског учења. Ове две области у тандему имају велики
значај у омогућавању рачунарским програмима да прецизно перципирају простор око себе. Такође имају
значај у роботици, односно аутоматизацији рачунарске просторне оријентације у реалном времену. Један
од значајнијих проблема рачунарског вида је препознавање и реконструкција транспарентних објеката.
Због тога ће се овај рад фокусирати на  алгоритам ClearGrasp, заснован на моделу дубоког учења, и
његову модификацију за оптимално препознавање транспарентних објеката.
Специфични циљ рада:
Циљ овог рада је да се алгоритам ClearGrasp модификује тако да одсјај транспарентног објекта детектује
као шум, а не као део самог објекта који се посматра. Ово ће се постићи додавањем дубоке конволутивне
неуронске  мреже  која  ће  формирати  маску  присутних  одјсјаја  транспарентних  објеката  на  слици.
Применом новодобијене маске и постојеће сегментационе маске за детекцију групе локације објекта, као
и  даљим  упоређивањем  добијених  података,  добиће  се  далеко  вернији  приказ  реалног  простора.
Користећи развојни оквир PyTorch, у програмском језику Python биће имплементиран програм који као
улаз прима слику у боји и информације о дубини, а као излаз даје тродимензионалну репрезентацију
објеката са улазне слике.
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